Bakalarské a diplomové prace vypsané firmou
Meopta — optika, s.r.o.

Vyvoj SW

Moznosti implementace standartu GenlCam pro potreby strojového
vidéni
Charakteristika problematiky:
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. POy Standart GenlCam definuje programové rozhrani kamer pouZzivanych
ve strojovém vidéni, kde jednotlivé parametry jsou uloZeny v

pfislusnych registrech. Programové rozhrani je generovano na zakladé
XML souboru s parametry a vlastnostmi kamery.
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GenlCam poskytuje univerzalni konfiguraéni (a programovaci)
rozhrani, které je nezavislé na vyrobci kamery a komunikacnim

N
gi"m:' rozhrani.

Cil prace:

Rozbor problematiky GenlCam standartu a APl dokumentace véetné mozZnosti pouZiti dostupnych
driver(l pro rozhrani Gigk a USB3. Vyuziti ziskanych védomosti pro navrh implementace knihovny s
vyuzitim GenlCam standartu v jazyce C#.
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Zpétnovazebni Fizeni manipulace optickych elementd uvnitf
opto-mechanickych soustav v programovacim jazyku C#

Y Charakteristika problematiky:
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Litografické objektivy se vyznacluji vysokymi pozadavky na
kvalitu a jeji dokladovani. Toto sebou nese tlak na
B l¢ zlepSovani montazné-justainiho procesu, coz je velmi
casové narocny proces.

Pomoci automatizace justazniho a méficiho procesu Ize dosahnout daleko nizsich technologickych ¢asu
a zvysit tak sériovost a ziskovost projektu, zvySeni presnosti méfeni a minimalizace zaneseni chyby
uZivatelem.
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Navrh a implementace metod pro specifické feSeni rozpozndavani pozice kfize na zakladé informace
z obrazového signalu, komunikace s motorickymi posuvy a ndsledné zpétnovazebni fizeni optickych
elementd.
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